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Od akademického roku 2006/2007 pedagogovia Katedry riadiacich a informacénych systémov.na Elektrotechnickej fakulte: Zilinskej univerzity v

Ziline zadali vyudovaci proces v priestoroch novej budovy, pricom maji snahu vybudovat: moderné laboratorial s vyuZitim programovych

prostriedkov internetovych technoldgii a na baze e-learningu. Tomuto cielu ma pomoct ziskany. projekt: KEGA K057-06-00, ktorého nosnou

ulohou je inovacia metod laboratornej vyuchy predmetov v laboratoriu , Teorie automatickeho riadenia“naibaze modelovania a demonstracnych
vyukovych modelov. V. posteri, ktory prezentuje rieSitelsky kolektiv projekiu. KEGA na konferencis NiGR-2007; Vam chceme priblizit

najzaujimavejsie vysledky a skusenosti z modelovania realnych dynamickych sustav, v.Matbale avysleakyipraceldoktorandoy; a diplomantov.s
vyukovymi modelmi smerovanymi hlavne do oblasti tecrie automatického riadenia, ktore bolilrealizovane IPYG)EKLU Za posledné dva roky.
Prezentacie v posteri st zamerané ha nasledujuce oblasti: N

ory.a SW.cast:modulu realizuje mikroprocesor.

igitalnefio  teplo: 1 -30. Vel or

aku poziciu ma: systém umiestit. qulic i I sliz chladiace  z. e celej y vuje sa V,e}/yj Ked' s i ATMEL AT89S8252. kiory spracovava informacie o polohe a
riesenie Uloh rozpoznania obrazi a havrh regulatorov. Pre  porcha voviadacom programe informuje o tom riadiacu jednotku pripravku Regulation Control
komunikaciu' s PC pouZiva vstupno - vystupnii multifunkénti  Regulacia otacok: (vyrobca IMFsoft s.r.o.). Oviddacl program beziaci na PC,

Kartu MF624. Riesitelsky kolektly: sa zaoberd spracovanim  [ouZityje modul s dvomileteckymi motorcekmi Graupner SPEED 7.2 Vi - umozfiuje uZivatelovi nastavit: potrebné  parametre pre

Sy 5 2 i % Kktoré su spojené cez konektor s riadiacou jednotkou. Ich spojenim vznika T i i AT i
obrazuy Nakurceniel polohy gulicky sl pousitelnasiedovne, demonstracné Uloha na riadenie otécok motoréeka. Jeden motoréek tu TGl 2 3o rtebiY inaio Sl Suiel,

algoritmy: prahovanie obrazu na urcitej jasovej Urovni @ pracuje ako hnacia sila (je to lavy motoréek na module) & druhy motoréek
zistovanie Specifickej farby, detekcia hran a sledovanie hranic. pracuje ako brzdiaca sila (je to pravy motorcek na module)
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prostrednlctvom  autentifikacie

\TLA
elelle] posk) 2zpecneho. pristupu’ k- aplikachému. MATLAB portalu
pouzivatelov a Sifrovanej komunikacie.
Z dévodu poZiadavky na otvorenost boli pre realizaciu systéemu zvolené Standardné priemyselné komponenty s otvorenym
zdrofovym kodom: servlet kontajner Apache Tomcat, operacny systém Linux a databazovy systém MySQL .

Technoldgia Java je pouzitd na vytvorenie weboveho rozhrania ku systemu MATLAB, ktory disponuje virtualnym Java
strojom (JVM, Java Virtual Machine) realizujacim pristup ku Java objektom. Webovi komunikaciu zabezpecuju serverove
Java moduly, tzv. Java serviety.

Verime, Ze budované pracovisko, bude nielen motivacnym elementom pre studentov bakalarskeho studia, ale umozni vytvarat nové uzivatelské aplikacie pre
Studentov inZinierskeho Studia v ramci rocnikovych projektov, diplomovych prac a prac doktorandov. Spristupnenie programovacieho pracoviska prostrednictvom
internetovych technoldgii, umozni realizovat' merania i simulacie aj zineho laboratéria, pripadne Studentského domova. V' ramci e-learningového systému LMS
(Learning Management System), pedagogmi vytvorené a sprostredkované materialy vytvoria podmienky na pripravu a testovanie vedomosti Studentov pomocou
metod elektronického vzdelavania. V ramci projektu budu vytvorené a sprostredkované navody na cvicenia nielen predmetov z oblasti tedrie automatického riadenia,
ale aj ostatnych predmetov, ktoré pouzivaju v ramci cviceni softvérovy produkt Matlab.

Tento poster vznikol v ramci projektu KEGA K-057-06-00 ,Inovacia metodiky laboratornej vyucby na baze modelovania
a simulacie v programovom prostredi Matlab v kombinacii s vyukovymi modelmi prostrednictvom e-learningu.”



