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Zpracovani obrazu a videa v MATLABuU

 Snimani realného obrazu
— MATLAB, Image Acquisition Toolbox
« Zpracovani obrazu a videa

— geometrické transformace, navrh 2-D filtru
— transformace (fft, dct, radon, fanbeam)
— morfologické operace, analyza snimku
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— prace s barevnymi prostory
— Image Processing Toolbox

« Algoritmy z oblasti pocitacoveho vidéni
— registrace snimku
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— detekce a sledovani objektt, detekce obliceje
— Stereo vision, OCR

) — Computer Vision System Toolbox
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Pocitacove videni

“Pocitacove videni vyuziva obrazu a videa k
detekci, klasifikaci a sledovani objektu nebo
udalosti za ucelem pochopeni realne situace.”




Zpracovani obrazu a pocitacove videni

Zpracovani
obrazu

Odstranéni Sumu
Nastaveni kontrastu
Méreni

Pocitacové
vidéni

Detekce
|dentifikace
Klasifikace
Rozpoznavani
Sledovani
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Interpretace

Chodec

Cyklista

Nakladni viz
Osobni vlz
Dopravni omezeni
Nehoda
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Nove funkce v oblasti
zpracovani obrazu



Registrace snimku:
Imregister() & imregcorr()
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imregister ... zalozeno na hodnotach intenzity
imregcorr ... odhad geometricke transformace pomoci fazove korelace




Vyhledavani kruznic:
iImfindcircles() & viscircles()
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Nalezeni a vizualizace kruznic v obrazku.
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Graficka aplikace pro prahovani snimku:
Color Thresholder app
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Prahovani snimku v interaktivnim GUI.



Grafické aplikace pro segmentaci snimku:
Image Segmenter app & Image Region Analyzer app
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Click one or more cells in the table to see the corresponding image region.

Segmentace a analyza snimku v interaktivnim GUI.
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Viceurovnove prahovani:
multithresh() & imqgquantize()

Gegmented MRI Image

multiresh ... vypoCet N prahu pro snimek A s vyuzitim Otsuovy metody
imquantize ... prahovani snimku viceurovinovym prahem
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Segmentace snimku:
activecontour()

Original Image
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Segmentace snimku na popredi a pozadi
s vyuzitim aktivnich kontur.
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Initial Contour Location
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Noveé funkce v oblasti
pocitacoveho videni



Detekce objektu a registrace snimku:
ruzné typy priznaku
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Hrana
 Roh
Vzor
SURF
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Detekce a sledovani objektu:
detectMinEigenFeatures() & vision.PointTracker()

detectMinEigenFeatures ... detekce rohu vyuzitim algoritmu ,minimum eigenvalue“a vraceni
objektll cornerPoints

vision.PointTracker() ...sledovani bodu ve videu pomoci algoritmu Kanade-Lucas-Tomasi (KLT)
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Detekce obliceje - detektor Viola-Jones:
cascadeObjectDetector()

Pred-trénovany klasifikator pro detekci obliCeje, nosu, oCi, ust nebo horni poloviny téla.

Moznost trénovani uzivatelského klasifikatoru trainCascadeObjectDetector
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Graficka aplikace pro vytvoreni trénovaci sady obrazku:
Training Image Labeler app

4\ Training Image Labeler
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Interaktivni ur¢eni obdélnikovych oblasti snimku k uréeni polohy objektul, které josu pouzity k
trénovani klasifikatoru.

= trénovaci data pro funkci trainCascadeObjectDetector
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Sledovani objektu:
configureKalmankFilter()
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+  Detection
—&— Tracking

Kalmanuv filtr pro sledovani a predikci pohybu objektu.
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Sledovani nékolika objektu:
ForegroundDetector(), BlobAnalysis(), configureKalmanFilter(),
InsertObjectAnnotation()
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Dodavany pfiklad jako $ablona pro sledovani nékolika objektu ve videu.
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Rozpoznavani textu:
ocr()

HANDICAPPED
PARKING

REQUIRED
UNAUTHORIZED
VEHICLES

Rozpoznavani textu pomoci optical character recognition ... podpora narodnich abeced
vCetné CJ a SJ
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Grafickeé aplikace pro kalibraci kamer:
Camera Calibrator app & Stereo Camera Calibrator app

4\ Camera Calibrator ‘i"i’
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Odhad parametru kamery potfebnych pro odstranéni zkresleni objektivu z obrazu
Odhad parametru dvojice kamer potfebnych pro 3-D rekonstrukci scény
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3-D videni:
rectifyStereolmages(), disparity(), reconstructScene()
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Dispanty Map
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Funkce slouzici k rekonstrukci 3-D scény a dvojice snimku.
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